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［UD］前方監視センサー エーミング 
 

注意： 

• レーンポジションカメラのエーミング較正方法でいずれかを選択した場合、 

以下の方法を選択すること。 

『選択 A サービス工場内での静止状態での較正』を行った場合、 

➡『2. 選択 A サービス工場内での静止状態での較正』 

『選択 B 静止状態での較正とテスト走行の組み合わせ』を行った場合、 

➡『3. 選択 B テストドライブによる較正』 

 

操作 

1. 前方監視センサーの較正前 
 

1. 

イグニションスイッチを OFF にした後、 

ダイアグコネクターに TPM-5 を接続します。 

その後、イグニションスイッチを ON にします。 

 

2. 

『メインメニュー』画面から 〔特殊機能〕 を 

選択します。 
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3. 

『特殊機能』画面から 〔エーミング〕 -  

〔エーミング作業〕 - 〔UD トラックス〕 の 

順に選択します。 

 

 

4. 

『車両選択』画面で車両を正しく選択して

［ENTER］を押します。 
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5. 

『エーミングモード』の画面から、 

〔ﾚｰﾝﾎﾟｼﾞｼｮﾝおよびｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄｾﾝｻ〕 を 

選択します。 

 

6. 

『ﾚｰﾝﾎﾟｼﾞｼｮﾝおよびｵﾌﾞｼﾞｪｸﾄｾﾝｻ』画面から、 

〔前方監視センサー〕 を選択します。 

 

7. 

『今日の日付』入力の画面が表示されますので、 

作業を行う日を入力してから ［ENTER］を 

押します。 

 

8. 

前方監視センサーの較正についての説明、条件、 

注意が表示されますので、内容を確認して 

その後［ENTER］を押して下さい。 
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9. 

『前方監視センサー』画面から、 

前方監視センサーの較正方法を選択して 

［ENTER］を押します。 

・選択 A の場合： 

➡手順『2. 選択 A サービス工場内での静止状

態での較正』 

・選択 B の場合：（基本はこちらを選択します） 

➡ 手順『3. 選択 B テストドライブによる較

正』 
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2. 選択 A サービス工場内での静状態での較正 
 

注意： • この作業のエーミングを行う場合、JOSAM の特殊工具が必要です。 

 

1. 

静的較正を行うための情報を読み込む作業が 

開始されます。 

 

2. 

右の画面の説明に従って配置をします。 

作業が終わりましたら、［ENTER］を 

押して下さい。 

 

3. 

較正を開始する確認画面が表示されますので、 

［ENTER］を押して下さい。 

 

4. 

較正が開始されます。 
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5. 

右の画面が表示されましたら、 

前方監視センサーのエーミングは正常に 

完了されていますので、画面に従って作業を 

行って下さい。 
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エラー 

正常に完了しない場合は、以下のエラー画面が表示されます。 
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3. 選択 B テストドライブによる較正 
 

1. 

テストドライブによる較正を行うための情報を 

読み込む作業が開始されます。 

 

2. 

走行エーミングの説明が表示されますので、 

内容を確認してから［ENTER］を押して 

下さい。 

 

  

3. 

右の画面が表示されますので、内容を確認して

［ENTER］を押して開始して下さい。 
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4. 

レーンポジションカメラとの通信が 

開始されます。 

 

5. 

右の画面が表示されましたら、 

走行エーミングの条件を満たしてから、 

走行時較正進捗状況を 100%にして下さい。 

*走行エーミング中に条件が満たされていない場

合、下の画面が表示されます。 
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6. 

右の画面が表示されましたら、 

前方監視センサーのエーミングは正常に 

完了されていますので、画面に従って作業を 

行って下さい。 
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エラー 

正常に完了しない場合は、 

以下のエラー画面が表示されます。 
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